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Plan posiedzenia plenarnego Komitetu Automatyki i Robotyki PAN 

Warszawa, 16.10.2026 

 

1. Otwarcie posiedzenia. 

2. Referat pt. “Bezpieczeństwo modeli językowych: Emergent Misalignment i Subliminal Learning” 

(dr inż. Anna Sztyber-Betley z Instytutu Automatyki i Robotyki PW). 

3. Informacja o podpisaniu porozumienia ws. powołania Centrum Implementacji Sztucznej Inteli-

gencji w Automatyce i Robotyce CESAR (dr hab. inż. Piotr Szynkarczyk, prof. PIAP). 

4. Sprawozdanie z przebiegu konferencji MMAR 2026 pod patronatem KAiR 

(prof. dr hab. inż. Zbigniew Emirsajłow, ZUT). 

5. Wnioski o patronat KAiR dla konferencji organizowanych w 2027 roku. 

5.1. Konferencja DAR 2027 (prof. dr hab. inż. Krzysztof Oprzędkiewicz, AGH). 

5.2. Konferencja MMAR 2027 (prof. dr hab. inż. Zbigniew Emirsajłow, ZUT). 

5.3. Konferencja RoMoCo 2027 (dr hab. inż. Dariusz Pazderski, prof. PP). 

5.4. Konferencja SENE 2027 (dr hab. inż. Jacek Kabziński, prof. PŁ). 

6. Informacja o wydaniu książki „Algorytmy regulacji obiektów przemysłowych  PID i MPC” 

(prof. dr hab. inż. Piotr Tatjewski, PW). 

7. Informacja o spotkaniach poświęconych pamięci Prof. W. Findeisena 

(prof. dr hab. inż. Cezary Zieliński, PW). 

8. Informacja o działalności wydawniczej Komitetu Automatyki i Robotyki 

(prof. dr hab. inż. Piotr Kulczycki, AGH). 

9. Sprawy różne i wolne wnioski. 

10. Zakończenie posiedzenia. 


