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Plan posiedzenia plenarnego Komitetu Automatyki i Robotyki PAN 

Warszawa, 14.11.2025 

 

1. Otwarcie posiedzenia. 

2. Powitanie członków Komitetu Automatyki i Robotyki w Pałacu Staszica w Warszawie. 

3. Referat pt. „Wybrane zagadnienia z obszaru liniowych dyskretnych układów dynamicznych 

zmiennych w czasie” (prof. dr hab. inż. Artur Babiarz, Politechnika Śląska) 

4. Powołanie redakcji kwartalnika Archives of Control Sciences. 

5. Krótka informacja na temat książki „Autonomia robotów pola walki i robotów specjalnego prze-

znaczenia” (prof. dr hab. inż. Cezary Zieliński, Politechnika Warszawska) 

6. Omówienie konferencji pod patronatem Komitetu. 

6.1. Sprawozdanie z przebiegu konferencji MMAR 2025. 

(prof. dr hab. inż. Zbigniew Emirsajłow, Zachodniopomorski Uniwersytet Technologiczny) 

6.2. Sprawozdanie z przebiegu konferencji DAR 2025 

(prof. dr hab. inż. Krzysztof Oprzędkiewicz, Akademia Górniczo-Hutnicza) 

6.3. Sprawozdanie z przebiegu konferencji KKR 2025. 

(prof. dr hab. inż. Alicja Mazur, Politechnika Wrocławska) 

6.4. Informacja o stanie przygotowania do konferencji SENE 2025. 

(dr hab. inż. Jacek Kabziński, prof. Politechniki Łódzkiej) 

7. Krajowa Konferencja Automatyki (KKA/PCC 2026) – informacje i stan przygotowania. 

(prof. dr hab. inż. Maciej Michałek, Politechnika Poznańska) 

8. Informacja o stanie zaawansowania monografii KAiR. 

(prof. dr hab. inż. Piotr Kulczycki, Akademia Górniczo-Hutnicza) 

9. Przyjęcie protokołu z posiedzenia KAiR z dnia 30 maja 2025r. 

10. Sprawy różne i wolne wnioski. 

11. Zakończenie posiedzenia. 

 


