P N Komitet Automatyki i Robotyki
Polskiej Akademii Nauk

Sprawozdanie z II1 Posiedzenia Plenarnego
Komitetu Automatyki i Robotyki PAN
w kadencji 2024-2028, przeprowadzonego
dn. 30.05.2025 w Gmachu A0 AGH w Krakowie

Proponowany w zaproszeniu porzadek obrad byl nastepujacy:

7.
8.

Otwarcie posiedzenia.
Powitanie cztonkow Komitetu Automatyki i Robotyki w AGH.
(prof- dr hab. inz. Marek Gorgon, Akademia Gorniczo-Hutnicza)
Dwie prezentacje dot. Automatyki i Robotyki w Akademii Gorniczo-Hutnicze;.
3.1. ,,Automatyka i Robotyka na Wydziale Elektrotechniki, Automatyki, Informatyki i Inzynierii
Biomedyczne;j”
(dr hab. inz. Joanna Kwiecien, prof. AGH, Prodziekan Wydziatu)
3.2. ,,Automatyka i Robotyka na Wydziale Inzynierii Mechanicznej i Robotyki”
(dr hab. inz. Jarostaw Konieczny, prof. AGH, Dziekan Wydziatu)
Prezentacja p.t. ,,Autonomia Robotéw Pola Walki i Robotéw Specjalnego Przeznaczenia”
(prof- dr hab. inz. Cezary Zielinski, Politechnika Warszawska)
Omowienie konferencji pod patronatem Komitetu.
5.1. Sprawozdanie z przebiegu konferencji Automation 2025.
(dr hab. inz. Piotr Szynkarczyk, prof. PIAP, Sie¢ Badawcza tukasiewicz)
5.2. Informacja o stanie przygotowania do konferencji MMAR 2025.
(prof. dr hab. inz. Zbigniew Emirsajlow, Zachodniopomorski Uniwersytet Technologiczny)
5.3. Informacja o stanie przygotowania do konferencji KKR 2025.
(dr hab. inz. Alicja Mazur, prof. Politechniki Wroctawskiej)
5.4. Informacja o stanie przygotowania do konferencji SENE 2025.
(dr hab. inz. Jacek Kabzinski, prof. Politechniki £.0dzkiej)
5.5. Konferencja Dydaktyki Automatyki i Robotyki 2025 — zakres, tematyka i informacje o stanie
przygotowania.
(prof. dr hab. inz. Krzysztof Oprzedkiewicz, Akademia Gorniczo-Hutnicza)
Informacja o stanie zaawansowania monografii KAiR.
(prof. dr hab. inz. Piotr Kulczycki, Akademia Gorniczo-Hutnicza)
Sprawy ro6zne i wolne wnioski.
Zakonczenie posiedzenia.

Do planu posiedzenia zostalo dodane wystapienie prof. dr hab. inz. Adama Lieberta, przewodniczacego
Rady Kuratorow Wydzialu Nauk Technicznych PAN. Wystapienie dotyczyto aktualnych prac Wydzialu
IV Polskiej Akademii Nauk i zostato wygloszone bezposrednio po prezentacji dr hab. Jarostawa Ko-

niecznego.

W posiedzeniu uczestniczylo 25 cztonkéw KAiR (lista obecnosci w zat. 1) oraz goscie.
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1. Otwarcie posiedzenia.

Przewodniczacy otworzyt posiedzenie, powital cztonkoéw Komitetu i zaproszonych gosci, ktorymi byli
e Prof. dr hab. inz. Jerzy Lis, JM Rektor Akademii Gorniczo-Hutniczej
e Prof. dr hab. inz. Adam Liebert, przewodniczacy Rady Kuratoréw Wydzialu Nauk
Technicznych PAN
e Prof. dr hab. inz. Stanistaw Nagy, cztonek Prezydium Oddziatu PAN w Krakowie
e Prof. dr hab. inz. Ryszard Tadeusiewicz, Akademia Gorniczo-Hutnicza
e Dr hab. inz. Jarostaw Konieczny, prof. Akademii Gérniczo-Hutniczej, Dziekan Wydziatu
e Dr hab. inz. Joanna Kwiecien, prof. Akademii Gorniczo-Hutniczej, Prodziekan Wydziatu

JM Rektor prof. dr hab. Jerzy Lis przywitat cztonkéw Komitetu w Akademii Gorniczo-Hutniczej w
Krakowie. Przewodniczacy podzickowat Rektorowi za zaproszenie do AGH. Nastepnie, prof. Marek
Gorgon, prorektor AGH wyglosit prezentacje dotyczaca Uczelni.

Przewodniczacy przypomnial, Zze porzadek obrad zostatl dostarczony elektronicznie wszystkim
cztonkom Komitetu i poprosit o jego przyjecie. Porzadek zostat przyjety bez uwag.

Swoja nieobecnos¢ w spotkaniu usprawiedliwili: prof. Janusz Kacprzyk (Instytut Badan Systemowych
PAN), prof. Tadeusz Kaczorek (Politechnika Biatostocka), prof. Krzysztof Okarma
(Zachodniopomorski Uniwersytet Technologiczny), dr hab. Dariusz Pazderski (prof. Politechniki
Poznanskiej), prof. Ewaryst Rafajlowicz (Politechnika Wroctawska) oraz dr hab. Mirostaw Swiercz
(prof. Politechniki Biatostockiej).

2. Powitanie czlonkéw Komitetu Automatyki i Robotyki w AGH.

Prof. dr hab. inz. Jerzy Lis, Jego Magnificencja Rektor Akademii Gorniczo-Hutniczej, uroczyscie
powitat cztonkéw Komitetu. Nastepnie glos przejat Prorektor AGH, prof. dr hab. inz. Marek Gorgon,
ktory wyglosit krotka prezentacj¢ o Uczelni.

3. Referat pt. ,,Automatyka i Robotyka na Wydziale Elektrotechniki, Automatyki, Informatyki i
Inzynierii Biomedycznej”.

Dr hab. inz. Joanna Kwiecien, prof. AGH, Prodziekan Wydzialu wyglosilta referat plenarny pod tytutem
»Automatyka i Robotyka na Wydziale Elektrotechniki, Automatyki, Informatyki i Inzynierii
Biomedycznej”. Referat uwzgledniat informacje o strukturze Wydziatu oraz zakres realizowanych prac
badawczych. W ramach uzupelnienia wystapienia gtos zabrat prof. Ryszard Tadeusiewicz (AGH).

4. Referat pt. ,Automatyka i Robotyka na Wydziale Inzynierii Mechanicznej i Robotyki”.

Dr hab. inz. Jarostaw Konieczny, prof. AGH, Dziekan Wydzialu wyglosit referat plenarny pod tytutem
~Automatyka i Robotyka na Wydziale Inzynierii Mechanicznej i Robotyki”. W referacie
zaprezentowane zostaly eksperymentalne platformy nad ktérymi pracuja zespoty podlegajace
Wydziatowi. Po referacie wywigzata si¢ krotka dyskusja pomigdzy dr hab. J. Koniecznym a prof. W.
Mitkowskim (AGH).
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5. Informacja o aktualnych pracach Wydziatu IV Polskiej Akademii Nauk

Prof. dr hab. inz. Adam Liebert, przewodniczacy Rady Kuratorow Wydzialu Nauk Technicznych PAN
przekazal cztonkom Komitetu informacje o aktualnych pracach Wydziatu IV PAN. Poruszone zostaty
tematy wyboru nowych cztonkéw akademii (43 kandydatow na 9 miejsc dla czlonkow
korespondentdéw), apelu o zwigkszenie finansowania dla Komitetow, oraz nowelizacji ustawy o PAN.
Przewodniczacy podzickowat prof. Liebertowi za zaangazowanie w dziatalno$¢ i rozwoj Komitetow
PAN.

6. Referat pt. ,,Autonomia Robotow Pola Walki i Robotow Specjalnego Przeznaczenia”.

Prof. dr hab. inz. Cezary Zielinski z Politechniki Warszawskiej wygtosit referat plenarny pod tytulem
»Autonomia Robotéw Pola Walki i Robotéw Specjalnego Przeznaczenia”. Opracowanie pod tym
samym tytutem zostato przygotowane przez 18 wspotautorow. Po referacie wywiazata si¢ dyskusja, w
ktorej udziat wzieli dr hab. inz. Piotr Szynkarczyk (prof. PIAP) oraz prof. Ewa Niewiadomska-
Szynkiewicz (PW).

7. Sprawozdanie z przebiegu konferencji zorganizowanych pod patronatem Komitetu.

Przewodniczacy oddatl glos cztonkom Komitetu reprezentujacym komitety organizacyjne konferencji
zorganizowanych w biezacym roku pod patronatem KAiR.
Sprawozdanie z konferencji Automation 2025 w Warszawie przedstawit dr hab. Piotr Szynkarczyk, prof.
Przemystowego Instytutu Automatyki i Pomiaréw. Konferencja liczyta 80 cztonkéw, opublikowano 43
referaty. Na konferencji przeprowadzono 3 sesje plenarne:

o _Towards an autonomous system:flexible modular production system enhanced with large

language models,” ktorg wygtosit prof. Michael Weyrich,
e ,Biodegradable flexible sensors: properties and possibilities,” ktora wygtosit prof. Vytautas
Bucinskas,

e Lie bracket — the key to nonholonomic motion planning,” ktora wygtosit prof. Ignacy Duleba.
Na konferencji Automation zorganizowany zostal rdwniez konkurs na najlepszy referat mtodego
naukowca.
Informacje o stanie przygotowania do konferencji MMAR 2025 zaprezentowal prof. Andrzej
Bartoszewicz z Politechniki 1.0dzkiej. Przyjete zostato 85 referatow. Prace organizacyjne przebiegaja
wlasciwie.
Informacje o stanie przygotowania do konferencji KKR 2025 zaprezentowata dr hab. inz. Alicja Mazur,
prof. Politechniki Wroctawskiej. Prace organizacyjne zostaly ukonczone. Konferencja w
Trzebieszowicach bgdzie liczyta 47 referatow i 2 sesje plenarne.
Informacje o stanie przygotowania do konferencji SENE 2025 zaprezentowal dr hab. inz. Jacek
Kabzinski, prof. Politechniki £.odzkiej.
Informacj¢ o Konferencji Dydaktyki Automatyki i Robotyki 2025 zaprezentowat prof. Krzysztof
Oprzedkiewicz z Akademii Goérniczo-Hutniczej. Prof. Krzysztof Oprzedkiewicz omoéwit format
konferencji. Bedzie to warsztat zrealizowany hybrydowo, potaczony z konferencja MMAR 2025.
Ostatnie wystgpienie w niniejszej sekcji posiedzenia wyglosit prof. Zdzistaw Kowalczuk. Dotyczyto
ono konferencji 15th IFAC Workshop on Intelligent Manufacturing Systems, ktéra odbedzie si¢ 11-12
wrzesnia 2025 w Koszalinie.
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Na zakonczenie, Przewodniczacy podat informacje o zmianie trybu ubiegania si¢ o patronaty
Komitetow obowiazujacej od 15 maja 2025 roku.

8. Informacja o stanie zaawansowania monografii KAiR.

Przewodniczacy oddat gtos prof. Piotrowi Kulczyckiemu, ktory krotko przedstawit informacje o stanie
zaawansowania monografii KAiR. Prof. Kulczycki zaproponowat kontynuacje idei monografii z 2021
r. z zachowaniem tytulu. Ogloszony zostat termin nadsylania rozdziatéw oraz wszystkie wymagania
formalne odnos$nie nadsytanych tekstow. Podkreslono, ze autor lub pierwszy wspotautor kazdego z
rozdziatéw powinien by¢ aktualnym cztonkiem KAiR. Zaproponowano réwniez uwzglednienie w
monografii biografii wybitnych polskich automatykow.

9. Sprawy rézne i wolne wnioski.

Przewodniczacy otworzyl czgs$¢ posiedzenia poswigcong sprawom roznym. Dyskusja obejmowata kilka
zagadnien zwigzanych z kryteriami ewaluacji. Poruszone zostaly tematy wykazu czasopism naukowych,
przeliczania slotow publikacyjnych, oraz idea eksperckiej oceny dyscyplin zamiast obecnych
punktowanych list. Gtos w tej sekcji zabrali prof. Rafat Stanistawski (PO), prof. Przemystaw Ortowski
(ZUT), prof. Ewa Niewiadomska-Szynkiewicz (PW), prof. Marek Pawelczyk (PS), prof. Cezary
Zielinski (PW) oraz prof. Teresa Zielinska (PW).

10.Zakonczenie posiedzenia.

Po wyczerpaniu porzadku obrad, przewodniczacy Komitetu podzickowat za udziat w posiedzeniu oraz
za merytoryczna dyskusje. Nastepnie, przewodniczacy zamknat 111 posiedzenia Komitetu Automatyki i
Robotyki PAN w kadencji 2024 - 2028.

Dr Pawet Latosinski Prof. Andrzej Bartoszewicz

Sekretarz KAiR PAN Przewodniczacy KAiR PAN

Zalgczniki:
e Lista obecno$ci — zal. 1
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