
Plan posiedzenia plenarnego KAiR PAN 

Kraków, 30.05.2025 

 

1. Otwarcie posiedzenia. 

2. Powitanie członków Komitetu Automatyki i Robotyki w AGH. 

(prof. dr hab. inż. Marek Gorgoń, Akademia Górniczo-Hutnicza) 

3. Dwie prezentacje dot. Automatyki i Robotyki w Akademii Górniczo-Hutniczej. 

3.1. „Automatyka i Robotyka na Wydziale Elektrotechniki, Automatyki, Informatyki i Inżynierii 

Biomedycznej” 

(dr hab. inż. Joanna Kwiecień, prof. AGH, Prodziekan Wydziału) 

3.2. „Automatyka i Robotyka na Wydziale Inżynierii Mechanicznej i Robotyki” 

(dr hab. inż. Jarosław Konieczny, prof. AGH, Dziekan Wydziału) 

4. Prezentacja p.t. „Autonomia Robotów Pola Walki i Robotów Specjalnego Przeznaczenia” 

(prof. dr hab. inż. Cezary Zieliński, Politechnika Warszawska) 

5. Omówienie konferencji pod patronatem Komitetu. 

5.1. Sprawozdanie z przebiegu konferencji Automation 2025. 

(dr hab. inż. Piotr Szynkarczyk, prof. PIAP, Sieć Badawcza Łukasiewicz) 

5.2. Informacja o stanie przygotowania do konferencji MMAR 2025. 

(prof. dr hab. inż. Zbigniew Emirsajłow, Zachodniopomorski Uniwersytet Technologiczny) 

5.3. Informacja o stanie przygotowania do konferencji KKR 2025. 

(dr hab. inż. Alicja Mazur, prof. Politechniki Wrocławskiej) 

5.4. Informacja o stanie przygotowania do konferencji SENE 2025. 

(dr hab. inż. Jacek Kabziński, prof. Politechniki Łódzkiej) 

5.5. Konferencja Dydaktyki Automatyki i Robotyki 2025 – zakres, tematyka i informacje o stanie 

przygotowania. 

(prof. dr hab. inż. Krzysztof Oprzędkiewicz, Akademia Górniczo-Hutnicza) 

6. Informacja o stanie zaawansowania monografii KAiR. 

(prof. dr hab. inż. Piotr Kulczycki, Akademia Górniczo-Hutnicza) 

7. Sprawy różne i wolne wnioski. 

8. Zakończenie posiedzenia. 

 


